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TttssH keksinnttsstt on esitetty uudentyyppinen lentolaite , jolla on useita-" 
toimintamuotoja.Se vol nousta ja laskeutua pysty8iioraan,k3ytt&3 nousu- 
kiitoa, toimia pintaliit&j&n& ja liikkua ja nousta veden pinnalta.Se vol 
toimia asumuksena ja kMyttMM energiana aurinko- Ja tuulienergiaa,vetytek- 
niikkaa sekfi polttokennoja.Pienimmiliaan se vol olla yhden hengen liikenne- 
vaiine.Laitteen nostovoima synnytetSMn pMBasiassa vaakalennossa kuperan 
rungon muodostamalla nostovoimalla. Rungon ympSrillS olevien virtaviivojen 
suuntaisten ilmanohjausrenkaiden Ja niiden ja xungon vMliin sijoitettujen 
puhallinlaitteiden ayulla ilmavirtaus voidaan ohjata optimaalisesti rungon 
yli ja ali rungon pintaa pitkin siten ettei virtaus irtoa rungon eik& 
ilmanohjainten pinnoista ja saavutetaan suuri nostovoima. J&rjestely tekee 
mahdolliseksi myos muut edellM esitetyt toimintamuodet seka jaljemp&na 
esitetyt toimintamuodot .Kuvissa 1 a f b,c f d,e f f on esitetty eri toiminta- 
muodot seka niitS vastaava ilmavitausten kulku virtaviivojen avulla. 
KuvassaM rungon (1) ymp^rille on asetettu ilmanohjausrenkaat (2 Ja 3) 
niiden ja rungon vSlissa liikkuvat puhallisiivet (4 ja 5) f jotka on kiinni- 
tetty pyoritysrenkaisiin (8 ja 9).Kuva la esitt£& pystysuoraan nousua, 
jossa voidaan soveltaa kahta toimitamuotoa. Puhallinsiipien kulmat ohja- 
taan positiivisiksi. jolloin ylemmSt puhallinsiivet imevat ilmaa rungon 
ja ylemm^n ilmanohjausrenkaan valista ja puhaltavat sitS alaspain,vas~ 
takkaiseen suuntaan liikkuvat alemmat puhallinsiivet imevat ilmaa my5s * 
ilmanohjausrenkaiden valista ja puhaltavat kokonaisvirtauksen rungon 
alle. Rungon ylSpintaan syntyvS alipaine, puhallinsiipien nostovoima ja 
rungon alle syntyva ylipaine muodostavat tehokkaan kokonaisnostovoiman. 
MikSli tehoa on vahemman kaytettavissa voidaan pybritysrenkaat ja pu- 
hallinsiivet ensin kiihdyttSU riittavSMn nopeuteen siipikulmien ollessa 
nolla, t&nanjalkeen siipikulmat ohjataan positiivisiksi, jolloin nousu 
tapahtuu siipiin ja pyoritysrenkaisiin varastoituneella liike-energi- 
alla. Kolmas nousutapa perustuu pintaliidossa suoritettuun nousukiitoon 
jolloin tarvitaan vShiteh tehoa. Rungon alle syntyvS paine ja tatakautta 
nostovoima on kaantaen verrannollinen etaisyyden (h) toiseen potenssiin 
kuten on tunnettua pintaliitajia kskevasta tutkimuksesta. Kuva le 
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Kaikkien nousutapojen jaikeen vaakasuora nopeus voidaan kiihdytt&M ohjaa- 
malla yl&puolisten puhallinsiipien kulmaa negatiiviseen suuntaan, jolloin 
ilmaa alkaa virrata myds ylemmttn ilmanohjausrenkaan ja rungon etuosan vtt- 
listB rungon yli. Laitteen etuosaan puhallinsiipien vBliin syntyy alipaine 
Ja laite alkaa liikkua eteenpBin.Kuva lb.Runko alkaa my8s tuottamaan nosto- 
voimaa.Nopeuden lisMantyessB mytfs alempien pulallinsiipien kulma ohjataan 
negatiivisemmaksi, laitteen takana, jolloin puhallinsiipien v&liin syntyy 
ylipaine tuottaen lis&M tySntbvoimaa ja nopeutta.Puhallinsiivet mybs ime- 
vSt ilmaa rungon takaosasta estSen virtauksen irtoamisen.Laskeutuminen 
kaikissa toimintamuodoissa voi tapahtua noudattamalla- p&invastaista j£r- 
jestysta. Kuvassa 2 on esitetty sovellutusmuoto jossa puhallinlaitteina. 
toimii suuri maara pienia potkuripuhaltimia (12). Kuvassa 3 on esitetty 
ilmanohjausrenkaan muoto, joka noudattaa virtaviivan muotoa. Kuvassa 4 
on esitetty ilmanohjain (11) Joka edelleen tehostaa imuvaikutusta 
rungon takaosassa. Kuvassa 5 on esitetty sovellutus, jossa ylempi ilmanoh- 
jausrengas ja puhallinlaitteet on sijoitettu rungon ylaosaan. Kuvassa 6 
on esitetty ilmanohjausrengas , jossa :ainakin yksi reuna on hammaslaitainen, 
ilmanohjausrenkaissa voi olla myos aukkoj a. Kuvassa 7 on esitetty ohjaus- 
siivekkeet (6 ja 7) jolla ty5nt5 ja nostovoimia voidaan ohjata niiden kulmia 
ohjaamalla. Kuvassa 8 on esitetty itseohjautuvat puhallinsiivet , joiden siipi- 
kulma ohjautuu automaattisesti oikeaan asentoon eri toimintamuodoissa kun 
ohjaussiivilla on aikaansaatu liikenopeuden muu^.Itseohjautuvien puhallin- 
siipien toiminta perustuu kinnitysakselin kulmiin ja sijoituspaikkaan siives 
s&.siten etta virtaus nopeus kSSntaa ylempien puhallinsiipien kulmaa nega- 
tiiviseen suuntaan laitteen edessa nopeuden lisaantyeessa ja alempien puhal- 
linsiipien kulmaa negatiiviseksi laitteen takana ,kuten eri toimintamuodot 
edellyttavat.Edella on esitetty vain muutamia sovellutusmuotoj a. Puhallin- 
laitteina voivat toimia mybs muunlaiset virtausta tuottavat laitteen, eri 
osien mittasuhteet voivat vaihdella laajoissa rajoissa, ilmanohjausrenkaat 
voivat olla hyvin kapeat.Voimalatteina on edullista kayttaa pienia sahko- 
moottoreita tai lineaarimoottorin tyyppisia pySritys- jeJjLaakerointiratkai- 
suja rengaskehien pyorityksessS.On my5s huomattava ettei laitteiden tar- 
vitse olla kaikilta osin pybrahdyssymmetrisia. 



Patenttivaatimukset 



1. Lentolaite Ja pintaliitaia tunnettu siittt etta kuperan rungon (1) 
ympttrille oh sijoitettu ilanohjausrenkaat (2,3) siten etta riiiden pinta 
on virtaviivojen suuntainen,rungon' tl) ja ilmanohjausrehkaiden (2,3) 
vaiissa on puhallinlaitteet (4,5) Jolla ilman pohallusvoimakkutta Ja 
puhallussuuntaa voidaan ohjata siten etta laitteen noustessa puhallus- 
suunta on alaspSin ja vaakalennossa ja pintaliidossa puhallussuunta 
ohjataan ensin taaksepSin rungon (1.) ja ylemmSn ilmanohjausrenkaan (2) 
vSlista ja nopeuden lisaantyessa ilmavirtaus ohjataan taaksepain mytts 
rugon (1) ja alemman ilmanohjausrenkaan (3) vaiista. 

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite tunnettu siita etta Puhallinlait- 
teet muodostuvat pyoritjrsrenkaista (8,9) ja puhallinsiivista '.(la.lb) 

ja pybrityrenkaat pybrivat vastakkaisiin suuntiin. 

3. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite tunnettu siita etta puhallinlaitteet 
ovat pienia potkuripuhaltimia (12). 

4. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite tunnettu siita etta ilmanohjaus- 
renkaiden (2,3) pinta muodostaa positiivisen nostovoiman ainakin laitteen 
etuosassa. 

5. • Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite tunnettu siita etta rungon (1) ja 
ilmanohjausrenkaiden (2,3) vaiissa on ohjaussiivet(6,7) . 

6. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite tunnettu siita etta puhallinlaittei- 
den (4,5) puhallusvoimakkuus ja puhallussuunta on itseohjautuva virtaus- 
nopeudesta riippuen . 

7. Patenttivaatimu'sten 1,27 ja\ 3 .mukainen laite tunnettu _siita etta 
ilmanohjausrenkaat (2,3) on kiinnitetty runkoon (1). 

8. Patenttivaatimuksen 2 mukainen laite tunnettu siita etta ilmanohjaus- 
renkaat (2,3) on kiinnitetty puhallinsiipien (4,5) karkiin. 
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Declaration: Inventorship (only for 
the purposos of the designation of 
the United Statos of Amorlca) 
Declaration of Inventorship (Rules 
4.170v) and 51bls.1(a)(lv)) for the 
Durposes of the designation of the 
Jnited States of America: 


I hereby declare that X believe I am the 
original, first and sole (if only one 
inventor is listed below) or joint (if 
more than one inventor is listed below) 
inventor of the subject matter which is 
claimed and for which a patent is 
sought. 

This declaration is directed to 
international application PCT/ 
FI2004/000416 (if furnishing declaration 
pursuant to Rule 26ter) . 
I hereby declare that, my residence, 
mailing address, and citizenship are as 
stated next to my name. 

I hereby state that I have reviewed and 
understand the contents of the above - 
identified international application, 
including the claims of said 
application. I have identified in the 
request of said application, in 
compliance with PCT Rule 4.10, any claim 
to foreign priority, and I have 
identified below, under the heading 
"Prior Applications 11 , by application 
number, country or Member of the World 
Trade Organization, day, month, and year 
of filing, any application for a patent 
or inventor's certificate filed in a 
country other than the United States of 
America, including any PCT international 
application designating at least one 
country other than the United States of 
America, having a filing date before 
that of the application on which foreign 
priority is claimed. 


VIII-4-1- 
1 


Prior applications: 


20031095, PI, 22 July 2003 (22.07.2003) 



PCT/FI2004/000416 



I hereby acknowledge the duty to 
disclose Information that is known by me 
to be material to patentability as 
defined by 37 C.F.R. § 1.56, including 
for continuation-in-part applications, 
material information which became 
available between the filing date of the 
prior application and the PCT 
international filing date of the 
continuation-in-part application. 
I hereby declare that all statements 
made herein of my own knowledge are true 
and that all statements made on 
information and belief are believed to 
be true; and further that these 
statements were made with the knowledge 
that willful false statements and the 
like so made are punishable by fine or 
imprisonment/ or both, under Section 
1001 of Title 18 of the United States 
Code and that such willful false 
statements may jeopardize the validity 
of the application or any patent issued 
thereon. 
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Name (LAST, First) 



KIRJAVAINEN, Kari 
Tampere, Finland 
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Residence: 

(city and either US State, if applicable, 
or country) 
Mailing address: 
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Palomaentie 14 B 13 FI-33230 Tampere 
Finland 
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Citizenship: 
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Inventor's Signature: 
Of not contained in the request, or if 
declaration Is corrected or added under 
Rule 26ter after the filing of the 
International application. The signature 
must be that of the Inventor, not that of 
the agent) 
Date: 

(of signature which is not contained In 
the request, or of the declaration that is 
corrected or added under Rule 26ter 
after the filing of the International app 
lication) 
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